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Introducao

Monitoramento continuo de pacientes submetidos
a ventilacao artificial

Por que utilizar Tomografia por Impedancia
Eletrica (TIE)?

Técnicas para obtencdao de imagens estaticas



Algoritmo Backprojection

Obtencdao de imagens por
TIE

1 N eletrodos 1gualmente
espacgados

1 padrao adjacente de injecao

1 medida de voltagens em
todos os eletrodos

Reconstrugao da imagem

1 voltagem medida ou
interpolacao

1 ponderagao



Objetivos

Problemas na func¢ao peso
do algoritmo classico
utilizado em tomografia
computadorizada

Explorar modificacoes na
funcdo peso melhorando a
qualidade da 1magem
reconstruida final



Funcao Peso Exponencial

Estudos de caso: 1 € 2 copos em posigoes
definidas dentro de uma cuba salina

Intervalo de wvalores que nao ocasiona a
degeneracao da imagem

Oscilacoes na borda da 1magem ¢
espalhamento da base dos copos



Comparacao dos Resultados - 1 copo

Imagem de 1 copo utilizando funcdo peso original

Posicdo original

Imagem de I copo utilizando fun¢do W, com
parametros alfa = 1.0 e gama = -0.3125



Comparacao dos Resultados - 2 copos

Imagem de 2 copos utilizando fungdo peso
]

N1r1ceri

Posicdo original

Imagem de 2 copo utilizandounQ&o W, com
parametros alfa = 2.0 e gama = -2.5



Interpolacao Polinomial

Funcao peso construida a partir de dois
polinOmios interpoladores através de 6 pares (x, T

(x,)), onde x1 € a distancia do ponto ao dipolo e f
(x1) € 0 peso a ser atribuido aquele ponto



Interface Grafica

|
Funcionalidades adicionais:
1 visualizagao das curvas dos polinomios interpoladores

1 visualizacao das 1magens comparativas (fungao peso
original e fun¢ao peso construida com polinomios)

1 espalhamento em relagao ao centro do cilindro

Estudo de caso: cilindro de 1 cm de diametro em uma
posi¢cao definida dentro de uma cuba salina



Interface Grafica

"~ BackProjection

 frame: IJ*M & Heady

Riun

Interface grdfica - Pontos e Perfil do Polinomio



Resultados - Funcao Peso Original

Colours Surface 3d Surface 2d

Imagem do cilindro utilizando a funcdo peso original



Resultados - Decaimento Continuo

Distances = 0.001 0.15 0.35 0.5 0.75 1.0
Weights = 1.0 0.7 0.4 0.25 0.1 0.04

Imagem do cilindro utilizando perfil com decaimento continuo



Resultados - Valorizacao de Pontos
Centrais

Distances = 0.001 0.15 0.35 0.5 0.75 1.0
Weights =0.5 1.0 2.0 3.5 5.0 0.5

Imagem do cilindro utilizando perfil que valoriza pontos distantes do
dipolo



